M'201A/35M (Hohe Tragheitsmomente)

Be

Max. Gewicht am
Handgelenk: 35 kg

Max. Reichweite:
1813 mm

Achsanzahl

Wiederhol-
genauigkeit
(mm)

Gewicht der
Mechanik
(kg)

Arbeitsbereich (°)

Achsgeschwindigkeit (°/s)

Al

A2

A3 A4

A5

Ab

Al

A2

A4 Moment/
Tragheit

A3 Ad A5 Ab (Nm/kgm?)

A5 Moment/
Tragheit
(Nm/kgm?)

A6 Moment/
Tragheit
(Nm/kgm?)

6 +0.03* 252 370 260 | 461,0| 400 280 900 180 180 200 350 350 | 400 110/4 110/4 60.0/1.5

=

n .
Arbeitsbereich £ Robot M-20;A/35M

stellmaBe [mm]

+185°
-185°

Schaltschranktyp Open Air -
e R e A
Schaltschranktyp A
Schaltschranktyp B
iPendant Touch (Standard)

(+150, +2189)

e:0:@:0

Stromanschlisse

Elektrische Spannung 50/60Hz, 3 Phasen(V] .38
Elektrische Spannung 50/60Hz 1 Phase [V -
Durchschnittliche Leistung [kW] e !

Integrierte Funktionen
Signale am Obera

e Luftzufubhr ..

Out [Haltesignale)

Rotationszentrum
der Achse 5

Schallleistungspegel [dB]
stemperatur [° C]

(-1513, +525) (+1813, +525)

Bewegungsbereich des
Rotationszentrums Um
der Achse 5

Schutzart
Mechanik Standard/optional
Handgelenk & A3 Arm Standard/optional

(+420,-1090)

e Standard o Auf Anfrage - Nicht verflighar (') mit Hardware- und/oder Software-Option  *basierend auf 1509283
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